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[Abstract] Beidousatellite navigation system is developed independently by our
country, which can provide users in our country and the peripheral areas with
positioning, short message communication and issuing the official calendar. Based on
the detailed analysis of the GPS navigation system abroad, combined with the current
development status of domestic beidou users and military requirement analysis, this
essay puts forward corresponding tactics & technique index and accomplishes the
development of the program.
The OEM board is defined in this article as respectively after the antenna signal
shunt into the radio frequency part of the process, and then the frequency after RNSS
B3 / B1, the GPS L1 frequency point and the Glonass frequency point of intermediate
frequency F1 navigation signal in the baseband unit for processing, to complete the
satellite navigation signal capture, tracking, PVT decoding and timing, etc., the
scheme based on beidou area signal and satellite navigation products large-scale
military application requirements, for different kinds of requirements,
anti-interference ability, low power consumption, high performance, high reliability
of multi-frequency navigation interface card, for the beidou system provide the basis
for a large-scale popularization and application in the field of military products, for
independent military projects to provide OEM board and solutions, to fully meet the
development of this OEM board beidou no. 2 area navigation product large-scale
military application demand, shortening the period of research and development of
military navigation terminal, to reduce the military satellite navigation barriers,
promote the development of our army military navigation equipment, speed up the
beidou no. 2 (a) a satellite navigation system large-scale military application and
comprehensively improve the informationization level is of great significance.
In this program, the author undertakes the design of hardware circuit and in the
meantime, fully considers how to offer the convenience for the development of
follow-on navigation products. It can be referred to henceforth while equipment
manufacturers try to realize the OEM board system integration development.
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敏度和定位精度性能指标，可接收 BD-2 区域系统 B1、B3 频点，GPS(全球定位系
统)系统 L1频点和 Glonass（全球卫星导航系统）系统 F1 频点导航信号，实现


















1.3.1 国外 GPS 用户终端发展现状
美国国防部委派 GPS 联合办公室（JPO）全权负责 GPS 用户装备开发、生产、
采购、配发、管理、升级改造、维护保障、装备验收、测试评估、对外军售、市
场宣传、集成应用技术支持和相关部门协调等工作。该机构成立于 1973 年，2007
年更名为 GPS 联队（GPS Wing），2011 年又更名为 GPS 董事会（GPS Directorate）。















JPO 协调一致。另外 GPS JPO 还负责审查和批准美国 PPS 主机设备的设计和研发，
确保符合 GPS 安全需求。









（一） 第一代 GPS 用户装备
第一代 GPS 用户终端装备以整机为主，均为单频接收机，且有通道数少、体
积和重量大等明显不足，见表 1。
表 1：第一代 GPS 用户终端型号装备
接收机



































通道 1 5 5/12 5 5 2 5 5









重量 7.7kg 1.5kg 1.25kg 32kg
（资料来源：北斗体系化应用论证课题组：《北斗应用装备系统化推广建设总体方案》，2014 年 10月）
GPS JPO 负责开发、订购和管理这些安全模块。GPS 系统第一代安全产品包
括辅助输出芯片（Auxiliary Output Chip(AOC)）、精密定位服务安全模块




















装备 Manpack 和 SLGR，机载高动态装备为 3A 接收机、中低动态装备为 UH/OH 双
通道接收机，船载为 3S接收。第二阶段为 90年代中后期，单兵手持装备被第一
款真正手持军用接收机 PLGR 所取代，同时 PLGR 也是各种地面车辆的应用装备，
机载装备由功能相同，但体积重量仅有 3A接收机三分之一的 MAGR 接收机取代，
船载装备在开发了基于VME总线的GVRC接收机卡以替换3S接收机中的GPS板卡，
实现了对 3S接收机的升级[2]。如图 1 所示：
















（二） 第二代 GPS 用户装备
第二代 GPS 军用接收机的安全装置是选择可用&反欺骗模块（Selective




了单兵/车载和机载装备（见表 2）。手持装备 DAGR 继承了第一代手持机 PLGR 的
功能特点，但体积更小，重量更轻，实现了单手操作，且首次采用了图形界面。





















表 2：第二代 GPS 用户终端型号装备
接收机
DAGR MicroDAGR GSEL MAGR2000
使用方式 单兵 单兵 单兵救生 高动态机载
装备数量 450000 少 60000
装备时间 2004 2011 2003 2000
通道 12 12 5/12 5
频点 L1/L2 L1 L1/L2 L1/L2
重量（g） 425 175 901 4589
体积（cm3） 16×8.9×4 10×6.6×3.4 32.5×17.3×8.1
（资料来源：北斗体系化应用论证课题组：《北斗应用装备系统化推广建设总体方案》，2014 年 10月）
第二代GPS用户装备发展重点是嵌入式板卡，即GPS接收机应用模块（GRAM）,
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